elenco ricambi | EMPO TECH/JOLLY

CODICE

TTEMPLO3S
TTEMPS03S
TTEM3L04S
TTEM3S04S
TTEM3L05S
TTEM3S05S
TTEM3L06S
TTEM3S06S
TTEM3L0O7S
TTEM3S07S

TTEMPO20
TTEMPO25
TTEMPO30
TTEMPD20
TTEMPD25
TTEMPD30
TTEMPP20
TTEMPP25
TTEMPP30

TTEMPB20
TTEMPB25
TTEMPB30
TTEMPC20
TTEMPC25
TTEMPC30

TTEMF20L
TTEMF25L
TTEMF30L
TTEMF20S
TTEMF25S
TTEMF30S

TTEMPG15
TTEMPG40
TTEMPG70
TTEMR125
TTEMR150
TTEMR200
TTEMPSTP1
TTEMPSTM1
TTEMPSTGH
TTEMPSTTA
TTEMPSTT2

984

914

964/A

TTEMPOMGH

986

TTEMPSC1

TTEMPSC2

TEMPO TECH
DESCRIZIONE

spalla terminale L m 1,09
spalla terminale S m 1,09
spalla 4 gradiniL m 1,20
spalla 4 gradini S m 1,20
spalla 5 gradiniL m 1,50
spalla 5 gradini S m 1,50
spalla 6 gradiniL m 1,80
spalla 6 gradini S m 1,80
spalla 7 gradiniL m 2,10
spalla 7 gradini S m 2,10

traversa orizzontale m 2,00
traversa orizzontale m 2,50
traversa orizzontale m 3,00
traversa orizzontale m 2,00
traversa orizzontale m 2,50
traversa orizzontale m 3,00
parapetto m 2,00
parapetto m 2,50
parapetto m 3,00

piano con botola m 2,00
piano con botola m 2,50
piano con botola m 3,00
piano senza botola m 2,00
piano senza botola m 2,50
piano senza botola m 3,00

kit fermapiede L m 2,00
kit fermapiede L m 2,50
kit fermapiede L m 3,00
kit fermapiede S m 2,00
kit fermapiede S m 2,50
kit fermapiede S m 3,00

gamba telescopica mm 150
gamba telescopica mm 400
gamba telescopica mm 700
ruota @ mm 125 con freno
ruota @ mm 150 con freno
ruota @ mm 200 con freno
staffa P fissa m 1,50

staffa M fissa m 2,80

staffa G fissa m 3,60

staffa TM telescopica m 1,70/2,80
staffa TM telescopica m 2,70/3,60

fascetta pemo corto per spalle

fascetta pemo lungo speciale

manicotto in alluminio

morsetto girevole con dado

adattatore per ruota

scala con ganci a 1 tronco

scala con ganci a 2 tronchi

HEHp |

COMPONENTE
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cobice |

TTEMPBA20

TJOLLY05

TJOLLY05S

TJOLLY06

TJOLLYO3

TJOLLYTO5

TJOLLY0O

TJOLLYOD

TJOLLYOP

TJOLLYST

JOLLYOL

TJOLLYPBW

TJOLLYPCW

TJOLLYO35W
TJOLLYO36W
TJOLLYFPW

JOLLY
DESCRIZIONE

apertura automatica di ricambio
(solo per modulo A con base
automatica dotata di sostegni)

spalla base 5 pioli modulo A
completa di 2 ruote e
2 gambe telescopiche

spalla base 5 pioli
modulo A

spalla intermedia 6 pioli
moduli C, E

spalla intermedia 3 pioli
modulo D

spalla terminale 5 pioli
modulo B

traversa orizzontale liscia

traversa diagonale zigrinata

parapetto

staffa stabilizzatrice

gamba telescopica con ruota
@ 150 mm con freno (EN1004)

piano alluminio
(elemento con botola)

piano alluminio
(elemento senza botola)

fermapiedi lungo
fermapiedi corto
kit fermapiedi completo
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