Punti salienti

. Meccanismo di sollevamento con quattro bracci paralleli per un
movimento fluido del braccio

. Progettazione del braccio esagonale con ottime prestazioni
anti-fatica e elevata rigidita

. Livellamento fluido e sterzata flessibile del telaio
. Sistema sensibile al carico, che permette di risparmiare energia
. Telematica aggiornata per un servizio altamente efficiente

. Sistema di abbassamento ausiliario per un‘operazione fluida ed
efficiente dal punto di vista energetico

Caratteristiche

. Clacson

. Controllo proporzionale

. Allarme di movimento

. Faro lampeggiante

. Cancello diingresso auto-chiudente
. Sistema di discesa d'emergenza

. Pulsante di arresto demergenza

. Sistema di livellamento automatico
. Sistema di diagnostica integrato

. Sistema di protezione dalla inclinazione
. Assale oscillante

. Sistema di rilevamento del carico

. Display LED da 4.3 pollici

. Vassoio motore estraibile

. Luce di lavoro sulla piattaforma
. Dispositivo anti-collisione
. Alimentazione CA della piattaforma
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Caratteristiche tecniche
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